COK TURLU PROGRAMLANABILIR
ABSOLUTE ROTARY ENKODER

MAH S 50

“50 mm Govde, Safth, CANopen veya
Programlanabilir Analog Cikis, [IP68 Koruma”

MANYETIK
6Lcim

CANopen
CIKIS

Y

ANALOG
CIKIS

0,0,4

G

YUKSEK
DOGRULUK

UZUN CALISMA
OMRO

Manyetik prensiple absolute (mutlak) 6lcim

50 mm govde ¢api

6, 8, 10, 12, 14, 15 veya 17 mm saft secenekleri

Analog veya CANopen cikis secenegi

Programlanabilir analog cikis

Analog icin 16 bit,

CANopen igin tek turda 1...14 bit, ¢cok turda 1...32 bit ¢ozunarlik
e |P68 yiiksek koruma sinifi

MAH serisi enkoderler absolute olarak calisirlar. Yani inkremental sistemlerin aksine enerji kesilmelerinde
pozisyonlarini kaybetmezler ve kaldiklari yerden 6lgiim yapmaya devam ederler.

Farkli cikis sinyalleri ve saft caplari ile MAH serisi ¢ok turlu absolute rotary enkoderler kullanimda oldukg¢a
esnek ¢oziimler sunar. IP68 koruma sinifi ile zorlu ortam sartlarina ve titresimlere karsi dayanikhdir.

Entegre bir referansa sahip olan MAH ¢ok turlu absolute rotary enkoder, yiiksek kalitede geri bildirim sunar.
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UYGULAMA ALANLARI

Bir uygulamada hiz ve pozisyon dogrulugu; hata toleransi ve sistem basitlig§inden daha 6nemli ise absolute enkoderler kullaniimahdir.
Absolute enkoderler, uygulamalarda hassas galisma saglarlar.

e Parca imalatinda kullanilan CNC makinelerinde ¢ok eksenli oryantasyonu belirleme

e Hastanelerde kullanilan makas yataklarinin yuksekligini otomatik olarak belirleme

e Ving veya hava asansori gibi biyilk araglar igin ¢oklu stabilizatérlerin dogru sekilde yerlestirilmesi
e  Otomatik kapilari veya yuvalari sinirlayici anahtar olmadan hareket ettirmek

e Bir elektrik kesintisinden sonra bile robotik harekete devam etmek
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MEKANIK OZELLIKLER

Maksimum Hiz 3000 rpm
Govde Capt 50 mm
Saft Cap1 6, 8, 10, 12, 14, 15 veya 17 mm
Agirhk ~170 gr
Koruma Sinifi 1P 68
Calisma sicakhgi -45°C ... +85°C
Bagil nem %10 ile %90
Saft: Paslanmaz Celik

Malzeme
Govde: Aliminyum

Not: Uriiniin mekanik dayamasi yoktur.

MEKANIK OLCULER (mm)
YANDAN M12 SOKETLI
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ARKADAN M12 SOKETLI
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YANDAN KABLOLU
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ANALOG VERSIYON

Elektriksel Ozellikler
Calisma Prensibi
Olgiim Arahigi
Besleme Gerilimi
Akim Tiiketimi
Ters Polarite Korumasi
Kisa devre korumasi
Dogruluk
Agisal Cozinurluk

Cevaplama Frekansi

Elektriksel Arayiiz

Cikig yukii

Elektriksel Baglanti

Elektriksel Baglanti

Hall Effect

2.2 tur

15 ...26 VDC

<60 mA

Var

Var (sadece besleme)

10,5°

16 Bit

500 Hz

4-20mA, 0-10V, 0.5- 4.5V, 0-5 V
20-4 mA, 10-0V, 4.5-0.5V, 5-0V

Akim ¢ikish model igin; min 250 Q
Voltaj gikish model igin; min 1 KQ

M12 5 pin erkek soket veya
5 x 0,14 mm? ekranh kablo

Sinyal Kablo M12 / 5 Pin Erkek Soket
V+ (15...26 VDC) Kirmizi Pin 1
Analog Cikis Sinyali Sari Pin 2
GND (0V) Siyah Pin 3
Yon Degistirme Yesil Pin 4
Sifirlama Pembe Pin 5

5

SIFIRLAMA: Sifirlama fonksiyonu ile istedigimiz yeri O olarak belirleyebilirsiniz. Sifirlama ucu ile GND yaklagik 5 sn boyunca kisa
devre edilip birakilir. Béylece sensér bulundugu konumu sifir olarak kabul eder.
YON DEGISTIRME: Yon degistirme fonksiyonu ile aci artis yoniini degistirebilirsiniz. Yon degistirme ucu ile GND yaklasik 5 sn
boyunca kisa devre edilip birakilir. Boylece sensor aci artis yoniini tersine gevirir (CW ise CCW olur. CCW ise CW olur).

Ornek Cikis Sinyali
Cikis Sinyali (V, V1, A, V3)

Cikis Sinyalinin Tersi (NV, NV1, NA, NV3)

» Tur

Sinyal Sinyal
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OmA/0V -‘ >Tur OmA/OV
min max min max
Siparis Kodu
Sinyal Artig Yonii Kablo veya Soket
o Yonu
Govde Capi Besleme Voltaj CW :Saatydninde
CCW : Saat yénii Y : Yandan
050 :50 mm PP :15...26 VDC tersinde A : Arkadan

Saft Tipi

S : Safth

DS-MAH.005 Rev No:3

Tur Sayisi Cikig Sinyali Elektriksel Baglanti
2 ile 217 arasinda V :0-10VDC 1.5M: 1.5 m kablo
istenilen tur sayisi V1l :0-5VDC S13M: M12 /5 pin
segilebilir. A  :4-20mA erkek soket

V3 :0.5-4.5VDC *Opsiyonel diger

NV :10-0VDC

NV1 :5-0VDC

NA :20-4mA

NV3 :4.5-0.5VDC

Flang Tipi
C: Clamping

Saft Capi
6:6mm
8:8mm
10: 10 mm
12: 12 mm
14: 14 mm
15: 15 mm
17: 17 mm




ANALOG VERSIYON, PROGRAMLANARBILIR

Elektriksel Ozellikler
Calisma Prensibi Hall Effect
Olgiim Araligi 2...217 tur
Besleme Gerilimi 15 ... 26 VDC
Akim Tiiketimi <60 mA
Ters Polarite Korumasi Var
Kisa devre korumasi Var (sadece besleme)
Dogruluk +0,5°
Agisal Coziinurliik 16 Bit
Cevaplama Frekansi 500 Hz

4-20 mA, 0-10 V, 0.5- 4.5V, 0-5 V (programlanabilir)

Elektriksel Arayliz ) /A 10-0V, 4.5-0.5 V, 50 V (programlanabilir)

Akim gikigh model igin; min 250 Q

SLHHLL Voltaj ¢ikisl model igin; min 1 KQ

M12 5 pin erkek soket veya

e e 5 x 0,14 mm? ekranli kablo

Elektriksel Baglanti

Sinyal Kablo M12 / 5 pin erkek soket
V+ (15...26 VDC) Kirmizi Pin 1
Analog cikis sinyali Sari Pin 2
GND Siyah Pin 3
N/C Yesil Pin 4
SPAN/ZERO Pembe Pin 5

OLCUM ARALIGINI AYARLAMA

Bu 6zellik ile belirlediginiz baslangic ve bitis noktalarina gére analog ¢ikis skalasini ayarlayabilirsiniz.

Baglangic noktasini (setl) belirlemek igin, saft baslangi¢ noktasindayken SPAN/ZERO ile GND ucu en az 3 sn boyunca kisa devre edilip birakilir.
Daha sonra saft calisma yoniliniize gére; CW (saat yoni) veya CCW (saat yonlinin tersi) yoniinde bitis noktasina kadar gevrilir ve Bitis noktasini
(set2) belirlemek icin SPAN/ZERO ile GND ucu en az 6 sn boyunca kisa devre edilip birakilr.

Boylece 6lglim araligi kalici olarak saklanacaktir.

Sensori fabrika ayarlarina déndirmek igin en az 10 sn SPAN/ZERO ile GND ucu kisa devre edilmelidir.

Not: Programlama bittikten sonra zero noktasi tekrar degistirilecek ise, set2 noktasinin tanitilmasi gerekmektedir.

ORNEK SINYAL CIKIS GRAFIKLERI
Sinyal Sinyal

20 mA

T P
RS
4mA : . | (3// |
| ! L ;
| : Devi = : Devir
0 setl set2 e 0 set1 set2
Siparis Kodu Sinyal Artis Yonii Kablo veya Soket
Yonii
Govde Gapi Besleme Voltaji CW :Saat yoniinde Flans Tipi
Model PP : 1526 VDC CCW : Saat yonu Y : Yandan .
050 :50mm S tersinde A: Arkadan C: Clamping
Saft Tipi Tur Sayisi Cikig Sinyali Elektriksel Baglanti Saft Capi Programlama
: Ozelligi
S : Safth 2ile 217 arasinda vV :0-10VDC 1.5M: 1.5 m kablo 6:6mm 6
istenilen tur sayisi vVl :0-5VDC $13M: M12/5pin  |3:8mm PL: Programlanabilir
segilebilir. A :4-20mA erkek soket 10: 10 mm
V3 :0.5-45VDC | *Opsiyonel diger 12: 12 mm
NV :10-0VDC 14: 14 mm
NV1 :5-0VDC 15: 15 mm
NA :20-4mA 17:17 mm
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CANOPEN VERSIYON

Elektriksel Ozellikler

Calisma Prensibi Hall Effect
Olgiim Araligi 2...2%7 tur
Besleme Gerilimi 8 ...32 VDC
Akim Tiiketimi <60 mA
Ters Polarite Korumasi Var
Kisa devre korumasi Var (sadece besleme)
Dogruluk +0,5°

Cevaplama Frekansi 500 Hz

Tek turda 1...14 bit segilebilir.
Coziinurliik Gok turda 1...31 bit secilebilir.
Tek tur + ok tur <=31 bit olabilir.

Elektriksel Baglanti M12 /5 pin erkek soket

CANopen Ozellikler
Haberlesme Profili CiA 301
Cihaz Tipi CANopen, CiA DS406
Kimlik (Node ID) 1ile 127 arasi LSS ya da SDO ile ayarlanabilir.
Baud Rate 10 kBit/s, 20 kBit/s, 50 kBit/s, 100 kBit/s, 125 kBit/s, 250 kBit/s, 500 kBit/s, 800 kBit/s, 1 Mbit/s
PDO Veri Hizi (Data Rate) 100 ms
Hata Kontrol Heartbeat, Emergency Message
PDO 3 Tx PDO
PDO Modlar1 Event/Time triggered, Synch/Asynch
SDO 1 server
Pozisyon Bilgisi Nesne So6zIUgi (Object Dictionary) 0x6020

Sonlandirma Direnci Opsiyonel 120Q

Elektriksel Baglanti

Sinyal M12 / 5 Pin Erkek Soket Kablo
CAN_SHIELD Pin 1 Orgii
V+ (8...32VDC) Pin 2 Kirmizi
GND (0V) Pin 3 Siyah
CAN_H Pin 4 Sari
CAN_L Pin 5 Yesil
Siparis Kodu
Cikig Sinyali Yonii
. . Soket Yonii
Govde Capi Besleme Voltaj CW  :Saat yf)n-gnde Flans Tipi
CCW : Saat yonu Y : Yandan
| Model 050 : 50 mm PP :8..32VDC tersinde A : Arkadan C : Clamping

Saft Tipi Tur Sayisi Cikis Sinyali Elektriksel Baglanti Saft Capi
S : Saftl 14 /17 C: CANopen $13M : M12 5 pin 6:6mm
. erkek soket 8:8mm

*14: 1 turdaki bit sayisi 10: 10 mm

17: Tur sayisi (217) 12: 12 mm

14: 14 mm

15: 15 mm

17: 17 mm
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